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Indagini acustiche su distacchi e delaminazioni

Principio fisico e analisi della risposta acustica

da impact-echo da risposta acustica statistica del danno
a vibrazione di una piastra a indicatore di danno e traduzione in scala cromatica
- 100 frequenza, area sottesa dallo spettro
\'. ) - | vibrazione del vibrazione del L . ) . 0.5 hue =120 160
impact S pavimento braccio del martello ] indice di danno o« A2 400- o intensita sonora |
= N ~ 7 (0.3 - 4.0 kHz) (180 Hz) superficie integra
,j%\—ls f_;e/c?czn $=20 ¥ o N A VAVAVAVAY 81 | martelle © modla = 0,040 £ 049 9
N = VGieS 2 N ] A1 5 dev. standard = 0.014 ey ] _
E 404 % -50 2048 campioni _ - % 300+ (unita arbitrarie) _g zone incerte
E S foc(s/D)2 ?44.1 I‘(Hz/ 1(13 bit | | plavimelntO in‘tegro ](a) -Z» 6 A2 S g 0.3 .
. : : ©
c vibrazione 100 Q o 200- (@) T sperimentali (b)
® ; - £ o 1
> L | piastra  $=50 S ] £ 4 N . © zone w 02
8 2047 D 4 L - — - — S 501 estensione = i D distribuzione
= ™ " limite prove soniche — S 1 ~ < _ del distacco > superficie \g "€  superficie S & di Weibull
limite prove soniche N c p ’ ©
g 2 21 100+ integra . danneggiata T 0.11
S - — —
(a) s=100mm £ -50 le o
© 7 pavimento danneggiato (b) ' i 099040
0- S 00l DAV CANEGIEE, 0-F - 2 4 Y S B Nt 2 004 oSRatssesnany
0.0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0 -10 0 10 20 30 0.0 1.0 2.0 3.0 -2.0 0.0 2.0 4.0 6.0 intensita lizzata
spessore / diametro tempo (ms) frequenza (kHz) intensita sonora normalizzata NUSRSES Sefala hoimaliz=a

Strumenti e automazione per grandi superfici
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Principali applicazioni

pavimentazioni industriali rivestimento rivestimenti di facciata
in calcestruzzo pavimentazioni
corsia per carrelli filoguidati indice di danno e mappa dei distacchi
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